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Szanowni Klienci,

Dziekujemy za wybdr BBR — inteligentnej pomocy w poruszaniu sie (dalej zwanej ,,BBR”) firmy
Shanghai BangBang Robotics Co., Ltd. Instrukcja obstugi jest kluczowym dokumentem zawierajagcym
informacje o produkcie, sposdb jego obstugi oraz zasady serwisu posprzedazowego. Przed uzyciem
nalezy uwaznie przeczytac Instrukcje obstugi, aby zapewnic¢ prawidtowa eksploatacje i konserwacje.
Ze wzgledu na jej znaczenie prosimy o odpowiednie przechowywanie tego dokumentu.

Instrukcja opisuje wszystkie funkcje urzgdzenia, ktdre moga nie by¢ dostepne w tym konkretnym
produkcie, lecz jedynie w niektorych modelach. Informacje dotyczace konfiguracji zakupionego
produktu nalezy sprawdzi¢ w materiatach sprzedazowych (umowie zakupu lub liscie wysytkowej)
oraz poprzez weryfikacje fizycznego produktu. W celu uzyskania dodatkowych informacji prosimy o
kontakt z BangBang Robotics.

Instrukcja ma zastosowanie wytacznie do wtasciwego modelu. Firma bedzie stale optymalizowac i
udoskonala¢ konfiguracje oraz parametry uzytkowe produktu, dlatego moga wystepowac réznice
pomiedzy produktem a ilustracjami zamieszczonymi w Instrukcji. Zadne z aktualnych danych,
ilustracji ani opisdw nie moga stanowi¢ podstawy do zgtaszania jakichkolwiek roszczen.

Okreslenia ,,przéd”, ,tyt”, ,lewo”, ,prawo”, ,géra” i, dét” odnoszg sie do kierunkdéw z punktu
widzenia uzytkownika stojgcego na podndzkach, trzymajgcego oburgcz porecze i zwréconego
twarza do panelu sterowania.

m llustracje majg charakter pomocniczy i stuzg lepszemu zrozumieniu tresci; moga réznic sie od
rzeczywistego wygladu produktu.
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1. Bezpieczenstwo

Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy uwaznie
zapoznac sie z niniejszym rozdziatem
Bezpieczenstwo oraz stosowac produkt zgodnie z
zaleceniami zawartymi w Instrukcji obstugi.
Zamieszczone ostrzezenia i informacje dotyczace

bezpieczenstwa majg na celu zapewnienie Prosimy uwaznie przeczytac instrukcje
bezpiecznego i prawidtowego uzytkowania obstugi przed rozpoczeciem uzytkowania
wyrobu. produktu.

W celu rozrdznienia stopnia ryzyka obrazen ciata
lub szkéd materialnych, potencjalne zagrozenia
wynikajace z niewtasciwego uzytkowania zostaty
sklasyfikowane jako ,,OSTRZEZENIE” oraz
»UWAGA”. Obie kategorie stanowig istotne

komunikaty dotyczace bezpieczenstwa i wymagaja Odpady specjalne: urzadzenia nie wolno
bezwzglednego przestrzegania.

B Nieprzestrzeganie instrukcji oznaczonych
jako OSTRZEZENIE moze prowadzi¢ do
powaznych obrazen ciata lub zagrozenia
zycia uzytkownika. Instrukcje te dotycza

usuwac razem z odpadami komunalnymi.

sytuacji o wysokim poziomie ryzyka i musza

by¢ bezwzglednie przestrzegane

Instrukcje oznaczone jako INFORMACIA

zawierajg istotne wskazéwki dotyczace
A UWAGA prawidtowego uzytkowania, konserwacji lub

funkcjonowania urzadzenia.

Zastosowanie tego symbolu

wskazuje na niebezpieczne
sytuacje, ktére w przypadku
zignorowania moga spowodowacé
lekkie lub umiarkowane
obrazenia ciata oraz szkody
materialne




BOOTER

1.1 Wskazania do stosowania

Wyrdb jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby, ktdre nie sg w stanie samodzielnie stac lub
chodzi¢ z powodu dysfunkcji koriczyn dolnych, znajdujace sie w fazie rehabilitacji lub w okresie

nastepstw choroby/urazu.

Urzadzenie jest odpowiednie dla uzytkownikow o wzroscie od 150 do 190 cm oraz masie ciata od

40 do 100 kg.

Wskazania obejmujg w szczegdlnosci, lecz nie
wylacznie:

A UWAGA

m Pacjentdw z zaburzeniami ruchowymi lub
czuciowymi po uszkodzeniach osrodkowego uktadu
nerwowego, takich jak:

—udar mézgu,

— urazowe uszkodzenie mozgu,

— uraz rdzenia kregowego,

— poliomyelitis (choroba Heinego-Medina),

— mozgowe porazenie dzieciece.

m Pacjentéw z chorobami nerwowo-miesniowymi, w
tym:

— rdzeniowy zanik miesni (SMA),

— dystrofie miesniowe (wrodzone, DMD, BMD,
obreczowo-koriczynowe),

— miastenia (myasthenia gravis, MG).

for use for the first time. Users shall

m Osoby w podesztym wieku z obnizong sitg
migsniowa oraz ograniczong mobilnoscia.

m Wymagany jest nadzér specjalisty — przed
rozpoczeciem uzytkowania uzytkownik
powinien oceni¢ swdj stan zdrowia lub
skonsultowac sie z odpowiednim personelem
medycznym (lekarzem, fizjoterapeutq).

m Uzytkownicy w wieku ponizej 14 lat oraz
powyzej 65 lat moga korzystac z produktu
wytacznie pod nadzorem opiekuna prawnego
lub cztonkdw rodziny.

m Osoby wymagajace przemieszczenia na krétkie odlegtosci, ktore nie sg zdolne lub nie powinny

poruszac sie¢ samodzielnie.
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1.1 Przeciwwskazania

Wyréb nie jest przeznaczony do stosowania

przez:

A OSTRZEZENIE

m Niedocisnienie ortostatyczne lub inne
zaburzenia kragzenia wymagajgce
spokojnego trybu rekonwalescencji.
m Brak mozliwosci utrzymania stabilnej
pozycji stojacej lub ciezka niestabilnosé¢
posturalna, nawet przy petnym podparciu
urzadzenia.
m Nieustabilizowane ztamania lub
zwichniecia, $wieze urazy, stany
pooperacyjne lub niezagojone rany.
m Ciezkie deformacje uktadu kostno-
stawowego, w tym:

— zaawansowana skolioza,

—znaczne deformacje stawdw,

— ciezka osteoporoza (T-score < -2,0),

— istotna réznica dtugosci koriczyn
dolnych.
m Niemozno$¢ wyprostu koriczyn dolnych
spowodowana nadmiernym napieciem
migsniowym lub przykurczami.

m Niekontrolowane ruchy ciata, drzenia lub
skurcze miesni zwiekszajace ryzyko urazu.
m Ciezkie choroby uktadu sercowo-
naczyniowego lub oddechowego, ktére
moga stanowic zagrozenie podczas
uzytkowania wyrobu.

m Znaczne zaburzenia poznawcze,
niepetnosprawnosc intelektualna lub
zaburzenia psychiczne, a takze istotne
zaburzenia wzroku lub stuchu, ktére moga
powodowac ryzyko operacyjne.

m Masa ciata lub wzrost uzytkownika poza
zakresem okreslonym przez producenta.
m Brak zgody lekarza lub terapeuty na
korzystanie z wyrobu.

1.4 Bezpieczenstwo elektryczne

A CAUTION

m Stopien ochrony przed wnikaniem wody:
IPX4.

m Nie wolno stosowac zrédta zasilania o
parametrach innych niz okreslone przez
producenta, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie urzadzenia.

m Nie podtaczac ani nie odtaczac przewodu
zasilajacego ani tadowarki mokrymi rekami,
aby uniknaé porazenia pradem elektrycznym.
m Podczas tadowania nalezy najpierw
podtaczy¢ wtyk tadowarki do urzadzenia, a
dopiero nastepnie podtaczy¢ tadowarke do
gniazda sieciowego, aby unikna¢ uszkodzenia
urzadzenia.

m Nie tadowac urzadzenia podczas przerwy
w dostawie energii elektrycznej ani w
trakcie burzy; w takich przypadkach nalezy
odtaczy¢ tadowarke od gniazda sieciowego.
m Nie uszkadzaé, nie niszczy¢ ani nie
poddawa¢é przewodu zasilajacego
nadmiernemu zginaniu, rozciagganiu,
skrecaniu lub wigzaniu.

m Nie demontowa¢ ani nie wymieniaé
uszkodzonego przewodu zasilajacego
samodzielnie; w przypadku uszkodzenia
nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem lub
dziatem obstugi klienta BangBang Robotics.
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1.5 Warunki przechowywania

A UWAGA

1.6 Wskazowki dotyczace uzytkowania

A UWAGA

m Wyrdb jest przeznaczony do uzytkowania
wytacznie przez jedng osobe jednoczesnie.
Zabrania sie korzystania z urzadzenia przez
dwie lub wiecej oséb réwnoczesnie.

m Nie wktadac rak, nég ani zadnych
przedmiotéw pomiedzy:

—ramiona wahliwe,

— ramie wahliwe i porecz,

—ramie wahliwe i sitownik gazowy,
poniewaz moze to spowodowac obrazenia
ciata lub uszkodzenie urzadzenia.
= Nie wolno samodzielnie demontowac¢
elementéw wewnetrznych urzadzenia, gdyz
moze to prowadzi¢ do jego nieprawidtowego
dziatania lub utraty bezpieczeristwa.

m Czeste uzytkowanie na pochytosciach,
progach, nieréwnych nawierzchniach oraz
przy niskim poziomie natadowania
akumulatora moze wptywac na stabilno$¢ i
bezpieczenstwo pracy urzadzenia.

= Maksymalna wysokos¢ stopnia, z ktérego
urzadzenie moze bezpiecznie zjecha¢, wynosi
<4cm.

m Demontaz, naprawy oraz regulacje moga
by¢ wykonywane wytacznie przez personel
techniczny wyznaczony przez producenta. W
przypadku awarii nalezy niezwtocznie
skontaktowac sie z dystrybutorem lub
serwisem BBR.

m Wyréb nie jest przeznaczony do statego
uzytkowania na zewnatrz pomieszczen, o ile
producent nie okreslit inaczej.

m Inteligentna pomoc mobilna moze by¢
transportowana srodkami transportu
drogowego, pod warunkiem jej
odpowiedniego zabezpieczenia przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.

= Droga hamowania na pochytosciach jest
dtuzsza niz na ptaskim podtozu — nalezy
zachowac szczegdlng ostroznosc podczas
jazdy po nachylonych powierzchniach.

m Przewidywany okres uzytkowania wyrobu
wynosi 5 lat, przy zatozeniu prawidtowej
eksploatacji i regularnej konserwacji zgodnie
z instrukcja

m Wyrdb jest przeznaczony do uzytkowania
wytacznie przez jedng osobe jednoczesnie.
Zabrania sie korzystania z urzadzenia przez
dwie lub wiecej oséb réwnoczesnie.
m Nie wktadac rak, nég ani zadnych
przedmiotéw pomiedzy:

—ramiona wahliwe,

— ramie wahliwe i porecz,

—ramie wahliwe i sitownik gazowy,
aby unikna¢ obrazen ciata lub
nieprawidtowego dziatania urzadzenia.
m Nie wolno samodzielnie demontowacé
elementéw wewnetrznych urzadzenia,
poniewaz moze to prowadzi¢ do jego
uszkodzenia lub utraty bezpieczeristwa
uzytkowania.
m Czeste uzytkowanie na pochytosciach,
progach, nieréwnych nawierzchniach oraz
przy niskim poziomie natadowania
akumulatora moze znaczgco wptywac na
stabilno$¢ i bezpieczenstwo pracy urzadzenia.
m Maksymalna wysokos¢ stopnia, z ktérego
urzadzenie moze bezpiecznie zjechaé, wynosi
<4cm.
m Demontaz, naprawy oraz regulacje moga
by¢ wykonywane wytacznie przez personel
techniczny wyznaczony przez producenta. W
przypadku jakichkolwiek usterek nalezy
niezwtocznie skontaktowac sie z
dystrybutorem lub dziatem obstugi klienta
BBR.
m Wyréb nie jest przeznaczony do
uzytkowania na zewnatrz pomieszczen, o ile
producent nie okreslit inaczej.
m Inteligentna pomoc mobilna moze by¢
transportowana pojazdami, pod warunkiem
jej prawidtowego zabezpieczenia przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.
m Droga hamowania na pochytosciach jest
dtuzsza niz na ptaskim podtozu — nalezy
zachowac szczegdlng ostroznosé podczas
jazdy po nachylonych powierzchniach.
m Przewidywany okres uzytkowania wyrobu
wynosi 5 lat, przy zatozeniu prawidtowej
eksploatacji, konserwacji oraz uzytkowania
zgodnie z niniejszg instrukcja.
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1. Opis produktu

Wyréb jest inteligentnym wézkiem inwalidzkim z funkcjg pionizowania, samodzielnie
opracowanym przez Shanghai BangBang Robotics Co., Ltd.

Zostat zaprojektowany w celu wspomagania mobilnosci oraz codziennych czynnosci zyciowych
0s6b z ograniczong zdolnoscig samodzielnego poruszania sie.

Urzadzenie umozliwia bezpieczng pionizacje uzytkownika oraz wspiera takie aktywnosci jak: stanie
i przemieszczanie sie, czesciowa samoobstuga, ¢wiczenia przysiadu, ¢wiczenia rownowazne,
¢wiczenia rozciggajgce sciegno Achillesa, a takze rehabilitacje funkcjonalnga.

Produkt sktada sie zasadniczo z:

e  wozka inwalidzkiego z funkcja pionizowania (urzadzenia gtéwnego),
e aplikacji mobilnej (APP). —

Urzadzenie gtéwne stanowi element nosny i
wykonawczy, umozliwiajgcy realizacje wszystkich
funkcji wdzka, w tym regulacje pozycji siedzacej i
stojgcej oraz bezpieczne przemieszczanie sie
uzytkownika. Konstrukcja wdzka pozwala na
indywidualne dopasowanie ergonomiczne do
potrzeb uzytkownika.

Aplikacja mobilna (APP) stuzy do konfiguracji,
regulacji oraz monitorowania parametréw
elektronicznych modutéw sterujacych,
zapewniajac bezpieczng i intuicyjng obstuge
wyrobu.
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1.1.Budowa urzadzenia gtéwnego
Urzadzenie gtéwne (wdzek inwalidzki z funkcja pionizowania) sktada sie z nastepujgcych modutdw:

Modut gérnego podparcia

Modut ramion wahliwych

Modut poreczy

Modut gérnej ramy nosnej

Modut podwozia

Modut stabilizacji koriczyn dolnych (nogawki)
Modut siedziska

NounkwNpR
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1.1.1 Modut gérnego podparcia

Modut gérnego podparcia znajduje sie w gornej
czesci wozka inwalidzkiego z funkcjg
pionizowania (BBR) i jest poftaczony z modutem
ramion wahliwych. Jego zadaniem jest
podparcie okolicy ledzwiowej i brzucha
uzytkownika oraz zapobieganie nadmiernemu
pochylaniu sie tutowia do przodu powyzej pasa
podczas uzytkowania urzadzenia.

Powierzchnia styku modutu z ciatem
uzytkownika jest wyposazona w elementy
wyscietajace, ktére zwiekszajg komfort oraz
bezpieczenstwo uzytkowania.

W module gérnego podparcia zintegrowany jest
elektryczny panel sterowania, umozliwiajacy
obstuge urzadzenia oraz realizacje jego funkgji,
w tym sterowanie ruchem i zmiang pozycji
uzytkownika

1 — Poduszka gérnego podparcia

2 — Panel sterowania

3 — Gtéwny wytacznik zasilania

4 — Pas mocujacy z klamrg bezpieczenstwa
5 — klamra bezpieczenstwa

Modut ramion wahliwych

Modut ramion wahliwych faczy modut gérnego
podparcia z modutem gérnej ramy nosnej.
Ramiona wahliwe moga by¢ blokowane w
dowolnym potozeniu w zakresie swojego
ruchu, a blokowanie i odblokowywanie
odbywa sie za pomoca hamulca sterujacego
ramionami wahliwymi, umieszczonego na
module poreczy.

Poprzez ruch wahliwy w gore i w dét, modut
ramion wahliwych wspomaga uzytkownika
podczas wstawania oraz siadania,
umozliwiajac bezpieczne przejscie pomiedzy
pozycjg siedzaca a stojaca.

1 - Ramie wahliwe
2 — Wspomaganie ramienia wahliwego
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2.1.3 Modut poreczy

Modut poreczy jest potgczony z modutem
gornej ramy nosnej i stuzy do wspomagania
wstawania oraz

uzytkownika podczas
wykonywania ¢wiczen przysiadu.

1 Hamulec sterujgcy ramionami wahliwymi
2- Uchwyt poreczy

2.1.4 Modut gérnej ramy nosnej.

Modut gérnej ramy nosnej taczy porecze,
modut ramion wahliwych, modut
podwozia oraz modut stabilizacji konczyn
dolnych (nogawki).

Wysokos¢é modutu gérnej ramy nosnej
moze by¢ regulowana w okreslonym
zakresie, co umozliwia dopasowanie
urzadzenia do wzrostu uzytkownika.

= O
i AT

1 — Modut gérnej ramy nosnej

10
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2.1.5 Modut podwozia

Modut podwozia taczy modut gérnej ramy
nosnej z modutem siedziska i stanowi
element nosny dla wszystkich pozostatych
modutéw urzadzenia.
Podwozie sktada sie z:
. przedniego modutu kot
podwozia,
. os$wietlenia LED,
. tylnych kot,
. przetacznika blokady silnika
piasty,
. przetgcznika regulacji modutu
gornej ramy nosnej

1 - Przedni modut két podwozia

2 — Oswietlenie LED

3 —Tylne kotfa

4 — Przetacznik blokady silnika piasty
(pociggna¢ do gory, aby odblokowac)

5 — Przetacznik regulacji modutu gérnej
ramy nosnej (pociagnac¢ do gory, aby
odblokowac)

Nie przetaczad urzadzenia w tryb wolnego biegu
(Freewheel) podczas jazdy po pochytosciach,
poniewaz moze to stwarzac zagrozenie dla
uzytkownika.
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2.1.6 Modut stabilizacji koriczyn dolnych

Modut stabilizacji koriczyn dolnych
(nogawki) stuzy do podparcia podudzi
uzytkownika i stanowi jeden z gtéwnych
elementéw przenoszacych obcigzenia
podczas pozycji stojacej.
Powierzchnia styku modutu z ciatem
uzytkownika jest wyposazona w wysciotke,
ktéra zwieksza komfort i bezpieczenstwo
uzytkowania.
W celu dostosowania do uzytkownikéw o
réznej budowie ciata, potozenie poduszki
wzgledem modutu podwozia moze by¢
regulowane:

. w przéd i w tyt,

. w lewo i w prawo,

. w gore i w dot.

1 — podparcie nogi
2 — regulacja podparcia

2.1.7. Modut siedzisk

Modut siedziska zapewnia podparcie
posladkéw uzytkownika zaréwno w pozycji
siedzacej, jak i podczas pionizacji. Modut
siedziska jest wyposazony w poduszke, ktéra
zwieksza komfort uzytkowania.

W celu dostosowania urzadzenia do
uzytkownikéw o réznej budowie ciata,
odlegtos¢ pomiedzy siedziskiem a
ochraniaczem klatki piersiowej moze by¢
regulowana poprzez zmiane potozenia
tacznika regulacji siedziska.

3 - Siedzisko
2- tacznik regulacji siedziska

12
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1.1 Pas biodrowy (akcesoria opcjonalne)

Elementy zaktadane stanowia opcjonalne

akcesoria przeznaczone do stabilizacji

okolicy pasa i talii uzytkownika podczas

siedzenia oraz przemieszczania sie w pozycji 4
stojacej. |

Wktadki znajdujgce sie po obu stronach pasa N
sg potaczone i mocowane za pomocg klamry '
bezpieczeristwa modutu gérnego podparcia,
stanowigcej integralng czes$¢ urzadzenia.

Nio

1 -wktadka
2 —klamra bezpieczenstwa

1 - Pas biodrow

@ Zaktadany wokét talii uzytkownika.

2 — Wkiadk

@ taczy sie z klamrami bezpieczeristwa po
obu stronach podparcia klatki piersiowej,
umozliwiajac potaczenie pasa biodrowego z
woézkiem BBR.

3 — Zapiecie na rzep

@ Stuzy do zapinania i regulacji pasa
biodrowego.

4 — Pas podparcia plecow

@ Zapewnia podparcie plecéw uzytkownika
oraz taczy sie z pasem biodrowym; element
odtaczany.

Elementy zaktadane (akcesoria) s3
wyposazeniem opcjonalnym. Uzytkownicy o
dobrej sile gérnych partii ciata moga korzystaé z
urzadzenia bez ich stosowania.

O koniecznosci ich uzycia nalezy zdecydowacé
indywidualnie, w zaleznosci od stanu
uzytkownika, lub po konsultacji z lekarzem.
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1.2 Aplikacja mobilna

Aplikacja mobilna BBR moze by¢ potgczona z wézkiem inwalidzkim z funkcjg pionizowania BBR za
posrednictwem technologii Bluetooth i obecnie obstuguje systemy Android oraz iOS.

Gtéwne funkcje aplikacji obejmuja:

Disconnect
bluetooth

)

Low Speed

N
N
Ny
~
~
~
—
-
-
-
-
”,

Zdalne sterowanie urzadzeniem;
Wyswietlanie informacji zwrotnych o stanie pracy oraz dziataniu poszczegélnych funkcji;

Konfiguracje i monitorowanie parametréw elektronicznych modutéw sterujacych;

\\\ll'll/
W e,

Zdalna aktualizacje oprogramowania wozka BBR.

4

Headlamp on

//
7

[ soc

Ta,

Sufficient battery

7, .\

\N/
Remote Control
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2. Parametry techniczne

2.1 Wymiary

Wysokos$¢ wézka inwalidzkiego z funkcjg pionizowania BBR jest regulowana.
Wymiary urzadzenia przedstawiono ponizej:

M35-1260

A05-930

Wi
4340

Pozycja Parametr
Maksymalna predkosc 4,5 km/h
Zasieg jazdy do 15 km przy temp. < 25 °C, stata predkosé, réwna nawierzchnia

Maksymalne bezpieczne nachylenie 5°
Maksymalna wysokosé przeszkody 15 mm
Maksymalna szerokos¢ szczeliny <50 mm

Wzrost uzytkownika 1,5m-19m

Masa ciata uzytkownika 40 kg — 120 kg
Minimalna $rednica zawracania 0,63 m

Masa urzadzenia 85kg+3kg

Maksymalne obcigzenie 120 kg

Bluetooth 2,4GHz /1 mW
Pojemnos¢ / napiecie akumulatora 16 Ah /25,6 V
tadowarka — wyjscie DC24V/4A

tadowarka — wejscie AC 100-240V / 50-60 Hz

15
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2. Uzytkowanie

2.1 Przygotowanie
2.1.1 Instrukcja postepowania

Przed rozpoczeciem korzystania z urzgdzenia
BBR (instalacjg, obstuga, konserwacjg oraz
kontrolg):

e Nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejsza

instrukcja obstugi oraz zrozumiec
wszystkie informacje dotyczgce budowy
urzadzenia, zasad bezpieczenstwa oraz

ostrzezen.

e W celu przedstawienia szczegétowych

elementdw niektére ilustracie w
instrukcji mogg prezentowac urzgdzenie
bez obudowy lub oston ochronnych.
Podczas rzeczywistego uzytkowania nie
wolno demontowa¢ obudowy ani
ochronnych,

elementéow poniewaz

moze to spowodowac utrate gwaranc;ji.

e Produkt nalezy uzytkowac¢ wylgcznie
zgodnie z zaleceniami zawartymi w
instrukcji.

2.1.2 Funkcje panelu sterowania

Panel sterowania znajduje sie nad modutem
podparcia klatki piersiowej i sktada sie z:

e  kontrolek sygnalizacyjnych,

e przyciskdw funkcyjnych,

e  joysticka sterujacego,

e  gldwnego wiacznika zasilania.

01 - Pierscieniowa kontrolka statusu
Kolory wskazujg aktualny tryb pracy:
e zielony - tryb jazdy,
e niebieski — tryb blokady,
® migajacy czarno-niebieski — tryb
pchania recznego,
e czerwony — nieprawidtowa praca
joysticka,
o fioletowy — tryb ¢wiczen.
2. Kontrolka predkosci
e Swieci —wiaczony tryb wysokiej
predkosci
3. Kontrolka Bluetooth
e miga— brak potfaczenia,
e Swieci — potaczenie aktywne.
3. Kontrolka Bluetooth
e miga — brak pofaczenia,
o Swieci — potaczenie aktywne.
5. Przycisk predkosci
Umozliwia przetgczanie pomiedzy tryami
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06 - Przycisk trybu zjazdu (Downhill Mode)

¢ nacisnij, aby wejs¢ lub wyjs¢ z trybu
zjazdu
o funkcja SOS jest funkcja wyboru. Po jej
wybraniu nacisnij i przytrzymaj przez 3
sekundy, aby uruchomi¢ tryb wezwania
pomocy.

07 - Przycisk rozszerzenia — obecnie brak

funkcji (tymczasowo nieaktywny)

08 - Przycisk rozszerzenia — obecnie brak

funkcji (tymczasowo nieaktywny)

09 - Przycisk blokady

@ Uruchamia tryb blokady BBR, ktory

blokuje funkcje pilota sterujgcego.

10 - Przycisk wiacznika
Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
uruchomi¢ urzadzenie BBR lub przetaczy¢ je
w tryb czuwania.

11 - Przycisk wyboru funkcji
Niektére modele sg wyposazone w
elektryczne podnoszenie gérnej czesci,
ktoére stuzy do sterowania elektrycznym
podnoszeniem gornej czesci.
Przycisk 11 stuzy do zwiekszania wysokosci
gbrnej czesci, a przycisk 12 do jej obnizania.

12 — Przycisk wyboru funkcji
13 - Joystick
€ Przesun joystick, aby sterowaé
kierunkiem jazdy urzgdzenia BBR.

14 — Wtacznik zasilania
€ Gtowny wytacznik zasilania
urzadzenia BBR, stuzacy do
awaryjnego zatrzymania oraz
ponownego uruchomienia w

przypadku awarii. 5

15 — USB interface
@ Wyjscie zasilania5V /2 A
przeznaczone wytacznie do
tadowania telefonu komdrkowego
przez USB.

2.2 Regulacja ergonomiczna

Regulacja urzadzenia przed uzyciem obejmuje

regulacje modutow.
2.3. Regulacja modutéw

Dzieki ergonomicznemu projektowi regulacja
modutéw umozliwia dostosowanie urzadzenia
BBR do uzytkownikéw o réznym wzrosicie |
wadze,
e Regulacja wysokosci modutu gérnej ramy
e Regulacja dtugosci drazka taczacego
siedzisko

e Regulacja wysokosci, szerokosci, dtugosci
wysuniecia oraz kata podparcia nég

18



e Standard regulacji
Nalezy odnies¢ sie do tabeli regulacji gérnej
ramy.
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2.2.1 Regulacja wysokosci modutu

gornej ramy.

Modut gérnej ramy taczy porecze, ramie
wahliwe oraz podwozie. Uzytkownicy
moga recznie regulowad jego wysokos¢,
aby dostosowac jg do dtugosci tydki

roznych uzytkownikéw.

Tabela regulacji gérnej ramy

wysokos$é /ecm znacznik
150-155 0o~1
155-165 1~2
165-175 2~3
175-185 3~4
185-190 4~5

Oznaczenia w tabeli majg charakter orientacyjny.
Uzytkownicy powinni dokonywad regulacji zgodnie ze
swoimi indywidualnymi warunkami.
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@ Kroki regulacji

1. Podnie$ dZzwignie regulacji gérnej ramy i

przytrzymaj ja w gorze.

Chwy¢ uchwyt i podnie$ lub opus¢ modut

gbrnej ramy do zgdanej pozycji.

. Zwolnij dZzwignie regulacji — automatycznie
wréci ona do dolnej pozycji, a wysokos¢
modutu gérnej ramy zostanie automatycznie
zablokowana.

2.

2.2.2 Regulacja podparcia nég
Wysokos¢, szerokos¢, dtugosé wysuniecia oraz kat
podparcia ndg sg regulowane, aby spetnic¢
wymagania.

Regulacja wysokosci i szerokosci podparcia nég

e Standard regulac;ji

Wysokos$¢ podparcia ndg nalezy ustawic tak, aby
byta dostosowana do uzytkownikéw o réznej
dtugosci tydki. Podczas regulacji gérna krawedz
poduszki podparcia nég powinna znajdowac sie
tuz ponizej rzepki kolanowej uzytkownika.
Uzytkownicy mogg dokonac niewielkiej korekty
ustawienia w zaleznosci od wtasnych potrzeb.

® Kroki regulacji
Odkre¢ sruby mocujgce podparcie nog.
Wyreguluj wysokos¢ o dwa stopnie w
gore lub w dét albo delikatnie dostosu;j
szerokos$¢ w lewo lub w prawo.
Po zakonczeniu regulacji dokre¢ sruby.

20
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Regulacja dtugosci i kata podparcia nog.

o Kroki regulaciji
1. Otwodrz klamre regulacyjna.
2. Wyreguluj dtugos¢ wysuniecia oraz kat
podparcia nog.
3. Zablokuj klamre regulacyjna.

Standard regulacji
Przed wstaniem: wyreguluj modut podparcia
nég tak, aby byt wysuniety o 3 cm.

Po wstaniu: ustaw podparcie nég w
odpowiedniej pozycji, tak aby podudzie
pozostawato w naturalnej, pionowej pozycji
oraz aby mozliwe byto wtozenie jednego palca
miedzy poduszke podparcia a podudzie.

21
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2.3 Sposob postepowania
231 Wchodzenie na urzadzenie

Step 1: Zatéz elementy ubieralne i

przeprowadz kontrole.
1.Zatéz pas biodrowy wokot talii i zapnij go.

2.Przesun sie okoto 30 cm przed urzadzenie
(ramie wahliwe powinno by¢ utozone
poziomo, a uzytkownik powinien miec
mozliwosc¢ obstugi joysticka rekami).

3.Postaw stope na belce zawieszenia tylnego
kota i zapnij pas biodrowy do zaczepu
bezpieczenstwa.

Krok 2: Przenies sie na siedzisko, zaci$nij pas
biodrowy i zapnij tasme mocujaca podparcia
nog.

1. Uzywajac sity koriczyn gérnych lub z
pomoca opiekuna przenies posladki na
siedzisko.

2. Zacisnij pas biodrowy po obu
stronach.

3. Zapnij taSme mocujgcg podparcia nég.

A UWAGA

B e Podczas napinania elastycznej

tasmy jedna reka przytrzymaj gérne
podparcie, a drugg reka dociagnij
tasme mocujacy z zaczepem
bezpieczenstwa.

¢ Upewnij sig, ze podudzie opiera sie
o podpérki kolan.

¢ Upewnij sig, ze pas biodrowy jest
prawidtowo podtaczony.

¢ Elementy ubieralne sg
wyposazeniem opcjonalnym.
Uzytkownicy mogg zdecydowac o ich
uzyciu w zaleznosci od sprawnosci
konczyn goérnych lub po konsultacji

Krok 3: Wstan.

Prawg reka odblokuj zabezpieczenie

hamulca sterujgcego ramieniem wahliwym,
nastepnie uzywajgc sity koiczyn gérnych iz
pomocg wspomagania podciaggnij ciato do
pozycji pionowej, po czym zwolnij hamulec
sterujgcy ramieniem wahliwym, aby
zakonczy¢ proces wstawania.

Po wstaniu wyreguluj pozycje tak, aby byta
jak najbardziej komfortowa.

22



ROBOOTER

Poruszanie sie z pomocg urzadzenia

Po wstaniu i odblokowaniu urzadzenia
uzytkownik moze obstugiwaé joystick, aby
poruszac urzgdzeniem BBR do przodu lub do

tytu oraz wykonywac skrety.

CAUTION

A

B ¢ Nie nalezy poruszac sie urzgdzeniem
BBR w pozycji innej niz wyprostowana
(z wyjatkiem zjazdu w dot).
* Nalezy jechac ostroznie z niskg
predkoscig, zawsze majac na uwadze
bezpieczenstwo.

23

4.3.3 Zmiana pozycji ciata

@ Kroki obstugi

1. Jedli uzytkownik musi tymczasowo zmie-
ni¢ pozycje ze stojacej na siedzacg, na-
lezy otworzy¢ blokade sterowania ra-
mienia wahadtowego, chwyci¢ prawa
reka hamulec sterowania ramienia wa-
hadtowego, lekko popchnaé do przodu
obiema rekami i pociggna¢ ramie waha-
dtowe w doét, wykorzystujac site grawita-
cji ciata.

2. Gdy ramie wahadtowe opusci sie do od-
powiedniej pozycji, nalezy zwolni¢ ha-
mulec sterowania ramienia wahadto-
wego — ramie zostanie zablokowane.
Jesli uzytkownik chce ponownie wstaé,
nalezy nacisng¢ prawg reka hamulec ste-
rowania ramienia wahadtowego i pod-
ciggnac ciato do najwyzszej pozycji, wy-
korzystujac site koriczyn gérnych oraz
pomoc wspomagania, aby zakonczyé
wstawanie. Po wstaniu nalezy zwolni¢
hamulec sterowania ramienia wahadto-
wego.
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4.3.5 tadowanie akumulatora
4.3.4 Schodzenie z urzadzenia

tadowanie akumulatora trwa 4-6 godzin. Gdy
wskaznik poziomu baterii na panelu sterowania
pokazuje jedng kreske, nalezy natadowac BBR.

1. Przemie$ci¢ BBR do docelowej pozycji. Petny wskaznik oznacza w petni natadowany aku-
mulator.

Kroki obstugi

2. Nacisng¢ przycisk przetgcznika na pa-

nelu sterowania i zablokowac stero-

Poziom natadowania baterii BBR jest rowniez wy-

wanie joystickiem, aby unikng¢ zagro- $Swietlany w aplikacji

zenia spowodowanego przypadko-
wym dotknieciem.

Nacisng¢ prawa rekg hamulec stero-
wania ramienia wahadtowego, lekko
popchnaé do przodu obiema rekami i
wykorzystujac srodek ciezkosci ciata
powoli usigsc.

Otworzy¢ noszone klamry bezpieczen-
stwa (jedna reka przytrzymac gérny
modut podparcia, a drugg otworzy¢
klamry bezpieczenstwa, aby zapobiec
upadkowi).

Przenies¢ uzytkownika z siedziska przy
uzyciu sity koficzyn gérnych lub z po-
mocg innych oséb.

Przesunac BBR do przodu i wyjaé
stopy. Uzytkownik moze teraz opuscic¢
BBR.

\ BEZPIECZNIK
PORT tADOWANIA

@ Kroki obstugi

1. Otworzy¢ gumowa ostone z przodu po
lewej stronie BBR.

2. Podtaczy¢ zasilacz, aby natadowac aku-
mulator.

A UWAGA

B Po opuszczeniu urzadzenia przez uzyt-
kownika siedzisko nalezy ustawi¢ w pozycji
poziomej, aby mogto by¢ uzyte nastepnym
razem.

m Uzytkownicy korzystajacy z opcjonalnych
akcesoriow, bez ich zaktadania, mogg pomi-
nac¢ krok 4.

m Gdy BBR pozostaje nieuzywany, nie nalezy
uruchamiac¢ hamulca sterowania ramienia
wahadtowego, aby zapobiec gwattownemu
uniesieniu sie ramienia bez oporu i spowo-
dowaniu wypadku.

A UWAGA

B Wytaczy¢ gtéwny przetacznik podczas fa-
dowania akumulatora.

m Przy pierwszym uzyciu BBR nalezy naj-
pierw w petni natadowaé akumulator.

m Jesli BBR pozostaje nieuzywany przez
dtuzszy czas, nalezy w petni natadowac aku-
mulator co najmniej raz w miesigcu.

m W przypadku niskiego poziomu baterii po-
nizej jednej kreski (20%) BBR wyda sygnat
alarmowy ,,Low battery. Please charge the
BBR”. Nalezy jak najszybciej natadowa¢
urzgdzenie.

m Nalezy upewnic sie, ze uzywany jest odpo-
wiedni zasilacz.
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3. 2.4 Instrukcja aplikacji
4. 3.1.1 Zblizenie w celu nawigzania potgczenia

@ Kroki obstugi

E T T
Q

9
4

-
L

Long press to connect the BBR

ee the battery power and main power or

Long press

Connecting...
y g

Oczekiwanie na potaczenie.

1. Otworzy¢ aplikacje i klikna¢ pasek na-
wigacyjny na dole, aby wejs$¢ na strone
,BBR”.

2. Nacisnac i przytrzymac okragty przycisk
na srodku strony.

3.  Trzymac telefon komorkowy blisko gor-
nej czesci BBR, z ktérym ma zostaé na-
wigzane pofaczenie.

4. Odczeka¢ chwile — aplikacja automa-
tycznie potaczy sie z wybranym BBR.
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m Nalezy zwrdécié uwage na nastepujace sytuacje podczas zblizania w celu nawigzania potaczenia:

1. Aplikacja wyswietla komunikat ,no available equipment is found”. Oznacza to, ze po dtuz-
szym wyszukiwaniu aplikacja nie znalazta dostepnego urzadzenia. W takim przypadku na-
lezy sprawdzi¢, czy BBR jest w petni natadowany oraz czy zasilanie jest wtgczone. Upewnié
sie, ze zasilanie dziata prawidtowo, a nastepnie ponownie sprébowac nawigzac potacze-
nie.

2. Aplikacja wyswietla komunikat ,,the mobile phone gets close to no available equipment”.
Oznacza to, ze telefon komdrkowy nie znajduje sie wystarczajgco blisko gérnej czesci BBR.
Nalezy zblizy¢ telefon jeszcze bardziej do gornej czesci BBR i ponownie sprébowac nawia-

zac pofaczenie.
Q )

1

-

=)

No available BBR found

Lift the finger and try again|

il

No available BBR found
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Q &

The mobile phone gets close to no
available equipment.

he finaer and t 5
er and try again

the finger and try agaif|

The mobile phone gets close to no
available equipment.

4.1.1 SKANOWANIE KODU w CELU
POtACZENIA

@ Kroki obstugi

Otworzy¢ aplika3.1.2 Skanowanie kodu w celu
nawigzania potfaczenia

cje i klikng¢ pasek nawigacyjny na dole, aby
wejs$¢ na strone ,,BBR”.

Klikng¢ ,,Scan the code for connection” w pra-
wym gdérnym rogu strony, aby przej$¢ do ekranu
skanowania kodu.

Skierowac aparat telefonu na kod QR znajdujacy
sie na urzadzeniu i w wyswietlonym oknie naci-
snaé ,Connect the BBR”, aby rozpocza¢ taczenie.

Odczeka¢ chwile — aplikacja automatycznie pota-
czy sie z wybranym BBR.

@) =i

Long press to connect the BBR

s guarantee the battery wer and main powe

Long press
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Code scanning succeeds.

QR code of equipment identified. Connect
the equipment?: A028B11597?

Scan again Connect to BBR

Skanowanie kodu w celu nawigza-
nia potaczenia. |

M Strona skanowania kodu jest czarna.

Funkcja skanowania kodu wymaga uzycia apa-
ratu w telefonie.

Czarny ekran pojawi sie na stronie skanowania
kodu, jesli aplikacja nie ma uprawnien do korzy-
stania z aparatu. W takiej sytuacji potaczenie
przez skanowanie kodu nie jest mozliwe.

Jak aktywowac potaczenie przez skanowanie
kodu: klikng¢ ,Black screen” na dolnej czesci
strony, a nastepnie w wyskakujgcym oknie wy-
bra¢ ,Go to set”.

Telefon automatycznie przejdzie do strony
szczegbtow aplikacji. Wyglad tej strony moze sie
réznié¢ w zaleznosci od modelu telefonu.

Nalezy przyznaé aplikacji uprawnienia do korzy-
stania z aparatu zgodnie z instrukcjami na ekra-
nie (obrazy s3 tylko przyktadowe — uktad moze
sie rézni¢ w zaleznosci od modelu telefonu.

Nalezy zwrdci¢ uwage na ustawienia oznaczone
jako ,,authorization”, ,,taking photos”, ,camera”

itp.
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4.1.2 Wyszukiwanie w celu nawigzania potaczenia.

@ Kroki obstugi

1. Otworzy¢ aplikacje i klikng¢ pasek
nawigacyjny na dole, aby wejs¢ na
strone ,,BBR”.

2. Kliknac¢ ,,Manual search” w lewym
gérnym rogu strony, aby przejsé
do ekranu wyszukiwania Bluet-
ooth.

3. Klikna¢ przycisk ,Search” na
$rodku ekranu, aby uruchomié
wyszukiwanie Bluetooth.

4. Na liscie wynikéw wyszukiwania
wybrac¢ BBR, z ktérym ma zostac
nawigzane potaczenie.

5. Odczekac¢ chwile — aplikacja auto-
matycznie potgczy sie z wybranym
BBR.

Connecting...
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4.1.2 Zdalne sterowanie
Aplikacja ,,BBR” umozliwia zdalne sterowanie urzadzeniem, w tym sterowanie jego ruchem

oraz regulacje elektronicznie regulowanych elementow.
Zdalne sterowanie ruchem BBR

@ Kroki obstugi

Potaczyc sie z BBR i przejs¢ do gtéwnej strony interfejsu aplikacji BBR.

1.
I” w prawym dolnym rogu strony, aby przejs¢ do strony zdalnego

2. Klikna¢ ,,Remote Contro
sterowania i zdalnie sterowac ruchem BBR.

4 Remote Control

Disconnect
bluetooth f @

§ 0] @

Low Speed Power off Headlamp on

(ARRENY
\\\\ ////
//
7

\
7

D
~
< @ soc
E 7 E %
-
-~
~
Sufficient battery

(8 .\

NES
Remote Control

520
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Regulacja elektronicznie regulowanych elementow.
# Kroki obstugi

1. Potaczyc sie z BBR i przejs¢ do gtéwnej strony interfejsu aplikacji BBR.

2. Kliknac¢ , Adjust” w lewym dolnym rogu, aby przejs¢ do strony regulacji.

3. Klikna¢ nazwe elektronicznie regulowanych elementéw wyswietlonych w gérnej czesci
strony i wybrac element, ktéry ma zosta¢ wyregulowany.

4.  Obstugiwac poziomy wirtualny joystick palcami, aby wyregulowac¢ wybrany element.

< Adjustment

Upper Module - - -
— Podczas regulacji elektronicznie

regulowanych elementéw nalezy
zwrdci¢ uwage, ze elementy
wyswietlane w gérnej czesci strony
moga sie rézni¢ w zaleznosci od
wybranych opcji dodatkowych. Na
ilustracji pokazano elementy tylko dla
jednej opcji dodatkowej. W celu
uzyskania informacji o innych opcjach
nalezy skontaktowac sie z oficjalng
obstuga klienta.
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4.1.3 Gtéwne ustawienia

Aplikacja umozliwia podstawowgq
konfiguracje niektorych funkcji, w tym
ustawienie dzwieku, przedniego oswietlenia
oraz zyroskopu.

£ General Settings

Voice Settings
Headlamp Settings

Gyroscope Settings >

Ustawienie dzwieku

€ Postepownie

1. Klikng¢ Setting” stronie

ustawien ogodlnych, aby przejs¢ do strony

,Voice na

ustawien dzwieku.

. Wigczy¢ lub wytgczy¢ komunikaty gtosowe oraz

alarm dzwiekowy zgodnie z instrukcjami na
stronie i ustawi¢ poziom gtosnosci.

4 Voice Settings

Turn on voice prompts

Turn on voice alarm

Volume
High @
Middle O
Low O
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Ustawienia przedniego $wiatta

@ Postepowanie

1.Klikngé ,Front Light Setting” na stronie
ustawien ogdlnych, aby przejs¢ do strony

ustawien przedniego swiatta.

2. Wiaczy¢ lub wytaczy¢ przednie $wiatto
zgodnie z instrukcjami na stronie oraz ustawic

tryb i kolor przedniego $wiatta.

4 Headlamp Settings
Open headlamp
Mode
Normal
Marquee
Breathing
Color
White

Multicolor

The BBR wspomaga uzytkownikow w staniu,
przemieszczaniu sie, czeSciowej samoobstudze w
zyciu codziennym, wykonywaniu ¢wiczen przysiadu,
rozcigganiu $ciegna Achillesa / pochylonym
rozcigganiu sciegna Achillesa (opcjonalnie) oraz
¢wiczeniach réwnowagi (opcjonalnie).
Przemieszczanie sie i korzystanie z toalety

BBR pomaga uzytkownikom przemieszczac
sie i korzystac z toalety, umozliwiajac
czesciowa samoobstuge w zyciu
codziennym. Zalecane kroki korzystania z
toalety sg nastepujgce (w zaleznosci od
indywidualnych mozliwosci):

Ustawic¢ BBR tak, aby jego tylna
czesc¢ byta skierowana w strone
toalety.

Nacisng¢ hamulec sterowania ra-
mienia wahadtowego i opuscic¢
siedzisko, aby uzytkownik maogt
ptynnie usiags¢.

Przy uzyciu sity koriczyn gérnych
lub z pomocga opiekuna przenies¢
sie z siedziska na toalete.

Po zakonczeniu korzystania z toa-
lety przesung¢ BBR do przodu.
Przy uzyciu sity koriczyn gérnych
lub z pomocg opiekuna przenies¢
sie z toalety z powrotem na sie-
dzisko, aby zakonczy¢ czynnosé

A

UWAGA

A UWAGA

B Kolorowa lampa jest
funkcja opcjonalna.

m Korzystanie z toalety w tym urza-
dzeniu wymaga odpowiedniej row-
nowagi oraz sity koriczyn gérnych
uzytkownika. Nalezy uwzglednic¢ in-
dywidualne mozliwosci uzytkow-
nika lub stosowac sie do zalecen le-
karza.
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1.1.1 €wiczenia przysiadu

1. Wyprostowac plecy, prawg reka

przytrzymac hamulec sterowania ramienia
wahadtowego i lekko popchng¢ do przodu
obiema rekami. Wykorzystujgc srodek
ciezkosci ciata powoli wykonaé przysiad

2. Wykona¢ przysiad do momentu, az uda
beda ustawione poziomo i utrzymac te
pozycje. Nastepnie powoli podnies¢ sie,
uzywajac sity obu rak, aby zakorczy¢ jedno
¢wiczenie przysiadu

. Powtarzaé¢ czynnosci, aby wykona¢
¢wiczenia przysiadu.

A

m Nalezy Scisle przestrzegac zalecen lekarza
podczas wykonywania éwiczen przysiadu

m Aby zapewnié¢ bezpieczenstwo podczas
¢wiczen, zaleca sie nacisniecie przycisku blo-
kady lub wyfaczenie urzadzenia.

1.1.2 Na zewnatrz

BBR jest przeznaczony gtéwnie do uzytku w
standardowym s$rodowisku wewnetrznym,
aby wspomagac¢ uzytkownikéw w staniu,
przemieszczaniu  sie  oraz  czesciowej
samoobstudze. Moze by¢ réowniez uzywany
na zewnatrz na rdéwnych i twardych
nawierzchniach, takich jak drogi na osiedlach
oraz $ciezki bez barier (< 5°). Nie nalezy
uzywac urzadzenia na btocie, piasku, trawie
ani innych niestandardowych

nawierzchniach.

A

UWAGA

m W przypadku koniecznosci uzywania urzg-
dzenia na zewnatrz lub w innym bardziej
ztozonym Srodowisku nalezy korzystac z
produktu w towarzystwie cztonkéw rodziny
lub opiekundw.

m Podczas jazdy pod gore na Sciezce bez ba-
rier nalezy utrzymywac wyprostowang pozy-|
cje ciata. Nie nalezy wjezdzac¢ pod goére w
pozycji pochylonej.

m Podczas jazdy w dot zaleca sie odchylenie
ramienia wahadtowego do tytu pod pew-
nym katem oraz jednoczesne zmniejszenie
predkosci. Zjazd nalezy wykonywac w pozy-
cji potprzysiadu, a gwattowne zatrzymanie
jest zabronione. BBR automatycznie zmniej-
sza predkos¢ podczas zjazdu, aby zapewnic
bezpieczenstwo uzytkownika.

m W przypadku potrzeby recznego pchania
nalezy przesungc przetgcznik w gore i wig-
czy¢ blokade silnika piasty (patrz ilustracja w
2.1.5), aby umozliwi¢ reczne pchanie. Po za-
konczeniu pchania nacisna¢ przetacznik w
dot, aby aktywowac automatyczne hamo-

wanie przednich kot.
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1.2 Alarmy bezpieczeristwa

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikdw podczas korzystania z urzadzenia, produkt
obstuguje wiele inteligentnych komunikatow gtosowych, ktére natychmiast ostrzegaja
uzytkownika w odpowiednich sytuacjach.

Alarm bezpieczenstwa ‘ Odpowiadajaca sytuacja

Tryb wysokiej predkosci

Niska predkos¢ zostata przetaczona na wysoka.

Alarm

Alarm SOS zostat aktywowany.

Tryb blokady

Urzadzenie uruchamia sie domysinie w trybie blokady, a
tryb odblokowany zostat przetagczony na blokade.

Odblokowano

Nacisnieto przycisk odblokowania w trybie blokady.

Tryb pchania

Jednoczesnie krétko nacisnaé przycisk predkosci + przy-
cisk SOS.

Wyjscie z trybu pchania

Nacisngé dowolny przycisk lub poruszy¢ joystickiem w
trybie pchania.

Uruchomienie

Wiaczenie urzadzenia z 3-sekundowym sygnatem star-
towym.

Dzwiek przycisku

Dzwiek przy naciskaniu przyciskéw w gére i w dét.

tadowanie

Trwa tadowanie.

tadowanie zakonczone

Akumulator natadowany do 100%.

Hamulec zwolniony

Hamulec urzadzenia zostat zwolniony.

Ochrona baterii

Awaria baterii.

Ochrona silnika

Awaria silnika urzadzenia.

Ochrona przedniego kota

Nieprawidtowe dziatanie napedu piasty.

Ochrona urzadzenia

Przerwana komunikacja miedzy gtéwnym sterownikiem
a ptyta sterownika.

Ochrona joysticka

Nieprawidtowe dziatanie joysticka lub uruchomienie
przy niezerowej pozycji joysticka.

Wytaczenie

Wytgczenie urzadzenia z 3-sekundowym sygnatem wyta-
czenia.

Wstrzasy urzadzenia

Jazda po nieréwnej powierzchni.

Przechylenie urzadzenia

Urzadzenie przechylone o ponad 5° w lewo/prawo lub
do przodu/do tytu.

Ostry skret urzadzenia

Podczas wykonywania ostrego skretu.

Tryb zjazdu

Aktywny tryb zjazdu w dét — powtarzajgce sie alarmy.

Wyjscie z trybu zjazdu

Zakonczenie trybu zjazdu w dét.

Niski poziom baterii — prosze
natadowac baterie

Poziom baterii ponizej 20%. Alarm co minute.
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Tytut komuni-

katu

Ochrona silnika

Opis komunikatu

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usungé stan
ochrony silnika przedniego
kota 2.

Odpowiadajaca sytuacja

Btad nadpradowy le-
wego/prawego silnika nape-
dowego przedniego kota.

Wskazowki do-
tyczace jazdy

Otwarty hamulec — prosze za-
mkna¢ hamulec przedniego
kota.

Hamulec lewego/prawego sil-
nika przedniego kofa nie jest
zamkniety lub jest uszko-
dzony.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usung¢ stan
ochrony sterownika.

Awaria sterownika urzadze-
nia.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usung¢ stan
ochrony systemu sterowania.

Btad komunikacji sterownika
urzadzenia.

Ochrona joy-
sticka

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i wytgczyé stan
ochrony 1.

Joystick nie znajduje sie w
pozycji srodkowej podczas
uruchamiania.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usungé stan
ochrony komunikacji silnika
przedniego kota.

Przerwanie komunikacji w
sterowniku urzadzenia.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usungé stan
ochrony silnika przedniego
kota 3.

Przepiecie w sterowniku
urzadzenia.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usung¢ stan
ochrony silnika przedniego
kota 4.

Uszkodzenie silnika przed-
niego kota.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usungc stan
ochrony silnika przedniego
kota 5.

Ochrona przed wysokg moca
sterownika urzadzenia.
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Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usung¢ stan
ochrony gérnego silnika 1.

Ochrona nadpradowa gor-
nego silnika.

Ochrona silnika

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usung¢ stan
ochrony gérnego silnika 2.

Uszkodzenie gdrnego silnika.

Wskazéwka do-
tyczaca baterii

Prosze nie uzywac urzadzenia
podczas fadowania baterii.

Bateria jest w trakcie tadowa-
nia.

Ochrona baterii

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usung¢ stan
ochrony baterii 2.

Ochrona wyjscia baterii lub
jej awaria.

Ochrona joy-
sticka

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i wyfgczy¢ stan
ochrony 2.

Joystick uszkodzony lub
dziata nieprawidfowo.

Stan zabloko- |/ Urzadzenie jest zablokowane.

wany

Tryb pchania / Urzadzenie znajduje sie w
trybie pchania.

Tryb ogranicze- |/ Urzadzenie dziata w trybie

nia predkosci

ograniczenia predkosci.

Wskazowka
uzytkowania

Prosze ustawi¢ ramie waha-
dtowe urzadzenia.

Nieprawidtowo skalibrowana
pozycja ramienia wahadto-
wego.

Ochrona sys-
temu

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usungé stan
ochrony gtdwnego sterownika
1.

Przekroczenie czasu komuni-
kacji CAN gtéwnego sterow-
nika urzadzenia.

Ochrona sys-
temu

Prosze ponownie uruchomic
urzadzenie i usungé ochrone
sterownika napedu 1.

Przekroczenie czasu komuni-
kacji CAN sterownika napedu
urzadzenia.
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4. konserwacjia
5.1 Codzienna kontrola na miejscu i konserwacja

e  Uzytkownik lub operator elektrycznego wodzka inwalidzkiego jest odpowiedzialny za
czyszczenie, kontrole i konserwacje;

e Ogodlna konserwacja elektrycznego woézka inwalidzkiego obejmuje: Czyszczenie
elektrycznych wézkow inwalidzkich, sprawdzanie opon, sprawdzanie akumulatoréw;

e  Nasza sugestia: Elektryczny wézek inwalidzki nalezy sprawdzaé co 6 miesiecy;

e  Gdy elektryczny wozek inwalidzki wymaga wyczyszczenia, gorny kontroler nalezy wytrze¢
czystym recznikiem;

e  Regularnie (co tydzien lub co miesigc, w zaleznosci od czestotliwosci) sprawdzac elementy
taczace (takie jak sruby i nakretki) pod katem poluzowania, opadania, korozji itp.;

e  Regularnie sprawdzaj, czy sktadane czesci nie blokujg sie, nie wypadajg i nie wystepujg inne
warunki;

e  Regularnie sprawdzaj opony pod katem starzenia sie, powaznego zuzycia itp.;

e W przypadku deszczu lub deszczowej pogody elektryczny wézek inwalidzki nalezy wytrzec
do sucha tak czesto, jak to mozliwe, aby zapobiec korozji spowodowanej wilgocig;

e  Elektryczne wodzki inwalidzkie powinny stara¢ sie unika¢ ekspozycji na storice podczas
upatow.
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5.4 Data produkcji i zywotnos¢

Przewidywany okres uzytkowania: 5 lat. Przewidywany okres uzytkowania zostat przyjety za
podstawe w fazie projektowania, produkcji oraz w wytycznych dotyczacych uzytkowania
produktu zgodnie z jego przeznaczeniem. Zawierajg one réwniez wytyczne dotyczace obstugi
technicznej, zapewnienia skutecznosci dziatania i bezpieczenstwa produktu.

Sprawdz date produkcji na etykiecie produktu.

5.5 Metoda czyszczenia produktu

Wozek elektryczny wymaga regularnej konserwacji. Konserwacja jest niezwykle wazna.
Przestrzeganie instrukcji konserwacji opisanych w tym rozdziale pozwala uzywaé produkt przez
dtugie lata. Czes$¢ prostszych czynnosci mozina wykona¢ samodzielnie, a inne powinien
przeprowadzi¢ sprzedawca. Pytania dotyczgce konserwacji i obstugi produktu nalezy kierowa¢
do dystrybutora.

Ostrzezenie! Ten produkt, jak wiekszo$¢ urzadzen elektrycznych lub mechanicznych, jest
podatny na dziatanie sSrodowiska naturalnego. Dlatego tez nalezy unika¢ wilgoci, poniewaz
woda lub wilgo¢ mogg spowodowac usterke elementéw elektrycznych lub mechanicznych
wdzka. Woda moze doprowadzi¢ do korozji podzespotéw elektronicznych oraz ramy.

W przypadku stycznosci produktu z wodg nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

Sucha Sciereczkg zebra¢ jak najwiecej wilgoci i odstawi¢ wdzek do suchego miejsca. Przed
uzyciem przeprowadzic testy bezpieczenstwa i funkcjonowania.

W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci skontaktowac sie z dystrybutorem.

Ogodlne wytyczne

e Nalezy unikaé uderzania sterownika, a zwtaszcza joysticka.

e Unika¢ diugotrwatego wystawiania na dziatanie skrajnych warunkéw, takich jak wy-
soka temperatura, niska temperatura lub wilgotnos¢. Utrzymywac sterownik w
czystosci.

e  Sprawdzac wszystkie potgczenia elektryczne pod katem prawidtowego i pewnego
potgczenia oraz sprawdzac ztgcza kabla tadowarki.

e  Sprawdzic¢ wszystkie potagczenia kablowe i upewnic sie, ze sg prawidtowo podtgczone
oraz wolne od korozji.

e Sprawdzi¢, czy wszystkie tozyska w kotach sg nasmarowane i prawidtowo zabezpie-
czone.

e Uruchomic¢ wézek we wszystkich profilach jazdy (jesli sg zainstalowane), aby upewnié
sie, ze dziata on tak jak poprzednio.

e  Wazrokowo sprawdzi¢ woézek, aby upewnié sie, ze wsporniki nég, podtokietniki itp.
zostaty odpowiednio ustawione i przymocowane do wdzka oraz ze wszystkie ele-
menty mocujgce zostaty odpowiednio dokrecone.

Ostrzezenie! Po wykonaniu jakichkolwiek prac konserwacyjnych lub napraw waézka, ale przed
jego uzyciem, nalezy upewnic sie, ze wozek dziata prawidtowo.
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Kontrola wdzka. Przeglad codzienny:

Whytaczy¢ sterownik, sprawdzic¢ joystick, tzn. czy nie jest wygiety ani uszkodzony oraz czy po
zwolnieniu powraca do potozenia Srodkowego. Aby sprawdzi¢, czy gumowa podstawa joysticka
jest uszkodzona, wystarczy kontrola wzrokowa — nie ma potrzeby jej demontazu ani naprawy.
Sprawdzi¢, czy przewody nie s3 pekniete, uszkodzone ani pozbawione izolacji. W przypadku
jakichkolwiek probleméw z przewodami nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

Kontrole cotygodniowe:

sprawdzi¢ wtyk tadowarki do kontrolera oraz skontrolowaé wtyk pod katem korozji. W razie
potrzeby nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

Sprawdzi¢ hamulce. Te czynnosci kontrolne nalezy przeprowadzi¢ na poziomej powierzchni
oraz z odpowiednig iloscig miejsca.

Sprawdzi¢ hamulce.

1. Witaczyc sterownik. Po sekundzie sprawdzic, czy kontrolka zasilana jest podswietlona,
co oznacza, ze akumulator zasila uktady wdzka.

2. Powoli popchngé joystick w przdd, aby ustyszec klikniecie hamulca. Natychmiast
pusci¢ joystick. Po kilku sekundach wychylania joysticka powinno zawsze ustyszec sie
dzwiek hamulca.

3. Powtdrzyc te czynnosé trzy razy z wychylaniem joysticka w tyt, w lewo i w prawo.

Kontrole miesieczne:

1. Sprawdzi¢ stopien zuzycia kot przednich i napedowych. Jedli wymagajg wymiany,
nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

2. Sprawdzi¢ przednie koto pod katem zuzycia i luzéw. W przypadku stwierdzenia
zuzycia lub luzéw, konieczna moze by¢ regulacja lub wymiana tozysk. W celu
przeprowadzenia naprawy lub wymiany nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

3. Utrzymywac produkt w czystosci, tzn. usuwac witosy, jedzenie, resztki napojow itd.

Przechowywanie $rednio i dtugoterminowe:

Przed odtozeniem wdzka do przechowywania przez dtuzszy okres (ponad jeden tydzien) nalezy
postepowac zgodnie z nastepujacymi prostymi instrukcjami:

Catkowicie natadowac wozek — przez co najmniej 24 godziny.

Odtaczy¢ tadowarke.

Odtaczy¢ akumulatory.

OSTRZEZENIE!

Nie wolno przechowywac¢ wdzka inwalidzkiego:

* na zewnatrz,

e w bezposrednim swietle stonecznym (tworzywa sztuczne mogg utracic kolor),
e w poblizu bezposredniego zrddta ciepta,

¢ w Srodowisku wilgotnym,

e w Srodowisku zimnym,

e z podtagczong tadowarka (nawet w przypadku wytaczenia sterownika)

Metoda czyszczenia elektrycznego wozka inwalidzkiego: Wytrzyj czystym recznikiem.
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5.6 Utylizacja i recykling

Sprzet elektryczny i elektroniczny nalezy utylizowa¢ oddzielnie od standardowych odpadéw
domowych w punktach zatwierdzonych przez panstwo. Oddzielna zbiérka i prawidtowa
utylizacja zuzytych urzadzen pozwala zapobiec potencjalnym zagrozeniom dla zdrowia i
srodowiska naturalnego. Jest ona wymagana w celu ponownego wykorzystania i recyklingu
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Szczegdtowe informacje na temat utylizacji zuzytego sprzetu mozna uzyskac u lokalnych wtadz,
w firmie odpowiedzialnej za gospodarke odpadami, u sprzedawcy, u ktérego zakupiono
produkt, lub u przedstawiciela handlowego.

Powyisze informacje dotycza wytgcznie sprzetu montowanego i sprzedawanego w Unii
Europejskiej podlegajgcego unijnej dyrektywie 2002/96/WE. W krajach spoza UE moga
obowigzywad inne przepisy dotyczgce utylizacji odpaddw elektrycznych i elektronicznych.

Uzyte materiaty:

W kolejnym rozdziale przedstawiono opis materiatdw zastosowanych w elektrycznym
napedzie do wdzka z uwzglednieniem usuwania i recyklingu produktu oraz jego opakowania.
Mogg obowigzywac specjalne lokalne przepisy dotyczgce utylizacji lub recyklingu. Podczas
utylizacji elektrycznego napedu do wozka nalezy brac je pod uwage. (Obejmuje to czyszczenie
lub odkazanie elektrycznego napedu do wdzka przed jego usunieciem).

Aluminium: Rama i rama posrednia, elementy ramy siedziska, zaciski mocujgce

Stal: elementy ramy

Tworzywa sztuczne: konstrukcja oparcia, podtkietnika, zatyczki, elementy korpusu i kota,
element hamulca mechanicznego

Guma/PU: Opony

Opakowanie: polietylen, tektura

Batteria : Akumulator litowo-jonowy (produkt niebezpieczny)

5.7. Momenty dokrecenia potaczen skrecanych

Jesli nie podano innych wartosci, potaczenia skrecane nalezy dokreci¢ nastepujgcymi
momentami: ® Srednica gwintu M4: 3 Nm e Srednica gwintu M5: 5 Nm e Srednica gwintu
M6: 10 Nm o Srednica gwintu M8: 25 Nm

2.3.1 Oznaczenia na tabliczce znamionowe;j

Urzadzenia sg oznaczane unikalnym numerem seryjnym (SN), widniejgcym na tabliczce
znamionowej urzadzenia przymocowanej do ramy.
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Electric Wheelchair Typeclasses: Class A c
ROBOOTER Max. mass of the user: 120 Kg
Model: Xz-Droid Input: 24V 3A IPX4 )
MD _\
ol (e Tree]
Shanghai Bangbang Robotics Co.,Ltd. Factory: Kingsmead Service BV
Room 501, Building 3, No.188 Zhongchen  Jiangsu Bangbang Intelligent Technology Co.,Ltd.  Zonnehof 36.2632 BE,
Road, Songjiang District, Shanghai, China _ Building 1, No.2 Hongren Road, Tianning District,  Neotdorp, Netherland
. Email:info@robooter.com Changzhou City, Jiangsu TEL: 0021(0)646571005 —
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Znaczenia symboli widniejgcych na tabliczce znamionowej sg nastepujace:
Symbol Opis

Producent

Numer partii

o IE

—

Numer seryjny

S/

Data produkcji

3L g

Znaczenie symbolu: Wyr6b medyczny

Znak CE

m
m

Utylizacja urzadzenia elektrycznego poprzez oddzielng
zbiorke odpadow (specjalna utylizacja, elementy elek-
tryczne).

1

Stopien ochrony urzgdzenia elektrycznego

T
>
N

IEH Oznaczenie autoryzowanego przedstawiciela w EU

m
t

2.4 Warunki przechowywania

. Temperatura przechowywania opakowania wynosi -20 °C - 60 °C;
. Wilgotnos¢ wzgledna nie przekracza 95%;
. Cisnienie atmosferyczne powinno wynosi¢ 70~110 kPa
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e Nie przechowywac produktu w miejscach narazonych na dtugotrwate dziatanie zré-
det wysokiej temperatury lub bezposredniego nastonecznienia.

e Jedli produkt nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, przechowuj elektryczny wozek
inwalidzki w petni natadowany i wytgczony.

o jesli produkt jest przechowywany dtuzej niz miesiac, nalezy go w petni natadowag, a
nastepnie kontynuowaé przechowywanie i uzywanie.

e Elektryczny wozek inwalidzki nalezy przechowywac w wentylowanym pomieszczeniu
bez szkodliwych gazéw, ktére mogg powodowac korozje, i nie wolno go naciskac i
pietrzy¢;

9.0 Gwarancja

TA GWARANCJA NIE OGRANICZA W ZADNYM STOPNIU INNYCH PRAW KLIENTA.
Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd. oferuje wtascicielom swoich produktéw gwarancje (jej
szczegoty okreslajg warunki gwarancji) obejmujgcy nastepujgce kwestie:

Warunki gwarancji:

1. Jezeli dowolna czes$¢ produktu wymaga naprawy lub wymiany w wyniku ujawnienia wady
fabrycznej lub materiatowej w okresie 24 miesiecy, cze$¢ ta zostanie naprawiona lub
wymieniona nieodptatnie. Gwarancja obejmuje jedynie wady fabryczne. Dla baterii okres
gwarancji jest do 6 miesiecy.

Gwarancja ograniczona jest do produkcyjnych wad produktu. Wyklucza to: - uszkodzenia
podczas transportu; - zmiany strukturalne produkty lub inne modyfikacje produktu; -
niewtasciwe obchodzenie sie lub magazynowanie; - niewystarczajace lub nieodpowiednie
serwisowanie; - uzycie nieorginalnych czesci; - niewtasciwe uzycie $rodkéw czyszczacych; -
odplombowanie albo otwarcie elementéw takich jak moduty elektryczne, kontrolery, ztgczki,
silniki itp; - usuniecie numeru seryjnego lub numeru partii; - uzycie niezalecanych baterii i/lub
fadowarek; - btedne korzystanie z procedury tadowania; - niedostarczenie tadowarki wraz
produktem podczas naprawy; - niewtasciwe uzytkowanie; - wypadki; - uzycie inne od
przeznaczenia produktu; Gwarancja nie obejmuje zuzycia w wyniku codziennego uzytkowania,
na przykfad spadku pojemnosci baterii podczas normalnego uzytkowania i w zaleznosci od
standardéw produktu: powtoki, opon, tozysk, hamulcéw, silnika, Swiatet, elementéw
tapicerowanych takich jak siedziska, oparcie, podtokietniki, uchwyty itp. Uzycie lub instalacja
wyposazenie nie pochodzacego od producenta moze doprowadzi¢ do uniewaznienia
gwarancji.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za urazy powstate w wyniku niewtasciwego
uzytkowania produktu.

2. Aby skorzysta¢ z gwarancji, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca i przedstawié
szczegotowy opis problemu. Jezeli produkt bedzie uzytkowany poza obszarem dziatalnosci
wyznaczonego autoryzowanego serwisu, naprawe i wymiane przeprowadzi inny podmiot
wyznaczony przed producenta. Napraw musi dokona¢ serwis (sprzedawca) wyznaczony przez
producenta.

3. Czesci wymienione lub naprawione w ramach tej gwarancji sg objete gwarancja zgodng z
tymi warunkami obowigzujacq przez pozostaty okres gwarancyjny produktu okreslony w
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punkcie 1.

4. Oryginalne czesci, ktdrych koszt ponidst klient, sg objete 12-miesieczng gwarancja (od daty
montazu) zgodng z tymi warunkami.

5. Niniejsza gwarancja nie obowigzuje, jesli naprawa lub wymiana czesci jest niezbedna ze
wzgledu na jeden znastepujgcych powoddw:

a) Normalne zuzycie wtoku eksploatacji miedzy innymi akumulatoréw, podktadek
podtokietnika, tapicerki, opon, szczek hamulcowych itd.

b) Przetadowanie produktu. Maksymalng mase uzytkownika podano na tablicze znamionowe;j.
c) Produkt albo cze$¢ nie byly odpowiednio konserwowane lub serwisowane zgodnie z
zaleceniami producenta, jak przedstawiono w Instrukcji uzytkownika i/lub Instrukcji
serwisowe;j.

d) Zastosowano akcesoria, ktére nie sa okreslone jako oryginalne.

e) Produkt lub czes¢ ulegly uszkodzeniu wskutek zaniedbania, wypadku lub niewtfasciwego
uzycia.

f) Dokonano modyfikacji produktu lub czesci niezgodnie ze specyfikacjami producenta.

g) Naprawe przeprowadzono, zanim nasz dziat obstugi klienta otrzymat informacje o
okolicznosciach wystgpienia usterki.

6. Niniejsza gwarancja podlega prawu kraju, w ktérym produkt zostat zakupiony.

7. Zastrzezenia

Instrukcja obstugi produktu stanowi witasnos¢ intelektualng firmy Shanghai Bangbang
Robotics Co., Ltd.; Prawa autorskie nalezg do Spétki. Ten produkt (w tym akcesoria i projekt
oprogramowania) zostat opracowany lub wyprodukowany przez Bangbang, a prawa
wtasnosci intelektualnej i prawa wifasnosci nalezg do Firmy. Bez pisemnej zgody firmy
zabrania sie kopiowania, wyodrebniania lub ttumaczenia jakiejkolwiek tresci niniejszej
instrukcji i zawartych w niej tresci.

Firma opracowuje Instrukcje obstugi produktu Robooter z odpowiedzialnym podejsciem.
Spétka nie gwarantuje jednak ich doktadnosci. Instrukcja obstugi Robooter jest dokumentem
technicznym, niezawierajgcym zadnych insynuacji ani nawigzan do oséb trzecich. Firma nie
ponosi odpowiedzialnosci za niezrozumienie uzytkownikow spowodowane btednym
zrozumieniem jej tresci lub btedem drukarki. Spdtka nie ponosi za to Zzadnej
odpowiedzialnosci.

Wszystkie produkty firmy Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd. uzywane przez uzytkownikéw
nalezy obstugiwaé S$cisle zgodnie z instrukcja produktu Robooter i oficjalng strong
internetowa firmy (https://www.robooter.com). Podczas uzytkowania nie wolno narusza¢
przedmiotédw zabronionych wskazanych w Instrukcji Produktu. Jesli uzytkownicy lub osoby
trzecie nie bedg dziata¢ Scisle zgodnie z Instrukcjg produktu Robooter lub beda dziataé z
naruszeniem zakazanych elementéw wskazanych w Instrukcji produktu Robooter, co
spowoduje obrazenia ciata lub szkody majatkowe, odpowiednia odpowiedzialno$¢ prawna
zostanie przejeta przez uzytkownika produktu Robooter.

Produkty Spotki sg stale udoskonalane i aktualizowane. Uzytkownicy powinni zalogowac sie
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na oficjalnej stronie internetowej firmy Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd., aby uzyskac
instrukcje obstugi i zaktualizowane informacje o warunkach pracy lub poprosi¢ dealeréw o
zaktualizowang instrukcje produktu. Firma zastrzega sobie prawo do modyfikowania
Instrukcji produktu Robooter bez wczesniejszego powiadomienia.



Klauzula zastrzezenia (BBR0320181226)
BOOTER

Firma zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w instrukcji produktu. Zmiany moga by¢
wprowadzane bez wczesniejszego powiadomienia.

Wyglad produktu jest zgodny z rzeczywistym produktem.

Niniejsza instruk"cja zostata starannie sprawdzona. W przypadku ewentualnych btedéw drukarskich
lub nies’cisios’gixp[osimt\}-'o wyrozumiatosc.

Firma zastl"zega sobie prawo do ostatecznej interpretacji.

“ Shanghai Bangbang Robotics Co.,Ltd.
Room 501, #3 Building, No.68 ZhongChuang Road,
Songliang Distict ,ShangHai,China
TEL: 00862137777720 C €
Kingsmead Service B.V

Zonnehof 36.2632 BE,Nootdorp,Netherland TEL:
. 0031(0)646571005

Importer:

Medbonum

www: medbonum.pl
email: info@robooter.pl
tel +48 601 514 604
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